ESQUEMATICO ELETRONICO

Sistema de role Autcmatizado com ESP32 e Mot

es de Passo
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Esquematico eletronico do sistema.
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Esquematico do driver TB6600.
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Esquematico de regulador de tensdo chaveado.
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Esquematico do regulador LM1117.
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Esquematico do sensor infravermelho MLX90615.



Motor de passo modelo: 42HS34-0334A05
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Motor de passo modelo 42HS34-0334A05.
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Motor de passo modelo: 86HS82-5608A14-B35
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Motor de passo modelo 86HS82-5608A14-B35.
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Diagrama de conexdes do display Victor Vision.
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Esquematico do microcontrolador ESP32.
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Circuit Diagram
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Esquematico da chave de fim de curso.



BME280 Breakout
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Esquematico do sensor BME280.

1.Sistema embarcado com
sensores ambientais
(modular).

2.Dashboard fisico e interativo
para visualizagao local.

3.AP| RESTful para integracao
com ERPs.

4.Exportagdo de relatérios em
CSV/JSON.

5.Alertas sonoros e visuais em

tempo real.

rtas oparaconals

* Redugao de per
por fahas ambjentas.
« Mehoria da taxs de edosdo de

embriges.
* Faciidade de inegragdo com ERPS
o exstentes.

Mapa de Proposta de Valor do sistema Embryotech.



= Fabricantes de sensores

= Fornecedores de

BUSINESS MODEL EMBRYOTECH

ATIVIDADES CHAVE PROPOSTA DE VAL

“Monitoramento ambiental continuo
*Emissao de alertas em tempo real
*Exportagao de relatérios
“Integragao modular

sInterface fisica com dashboard
interativo

ambientais (temperatura,
umidade, pressao)

microcontroladores

+ Cooperativas avicolas

(Coopavel)

« Distribuidores de

 Instituigoes de pesquisa

equipamentos agropecuarios

RECURSOS PRINCIPAIS

= Microcontroladores

agropecuaria

embarcados
* Sensores ambientais
* Dashboard fisico e sistema
embarcado
= Banco de dados PostgreSQL
* Infraestrutura de rede e
armazenamento (cloud/local)
= APIRESTful documentada

Produgéo e aquisi¢cao de sensores e microcontroladores
Desenvolvimento e manutengéo de firmware
Hospedagem e banco de dados

Suporte e treinamento técnico

Certificag0es e testes em campo

Manutengao e atualizagéo continua do sistema

Problemas: * Suporte técnico remoto e
= Falta de controle microambiental presencial
preciso nas incubadoras » Interface fisica intuitiva com
feedback tatil

* Solugbes existentes sdo caras ou
pouco integradas
= Baixa integragao entre sensores e

* Relatdrios e logs automatizados

« Treinamentos para instalagéo e
calibragéo

« Suporte & documentagao técnica
e APls

sistemas de gestéo

Solugbes:
« Monitoramento em tempo real
de varidveis criticas
* Alertas instantaneos de desvios

ambientais « Visitas técnicas e feiras
« Exportagéo e integragao agropecudrias
automdtica com ERPs = Vendas via integradores de

* Sistema modular, de facil
instalagéo e baixo custo

equipamentos agro

Divulgagéo em canais técnicos e

revistas do setor

AP para integragéo com

sistemas parceiros

« Site institucional com
demonstragdes e documentagao

« Interface fisica simples, robusta e

offline-ready

FONTES DE RECEITA

= Venda direta de unidades (hardware + sistema)
* Modelo pay-per-use ou subscription para ERP/API
» Servigo de calibragéo e manutengéo periddica

Gerentes de Incubatérios:

precisam de dados integrados e
confiaveis para decisoes
estratégicas.

Técnicos Avicolas: realizam o
monitoramento operacional e
precisam de alertas precisos.
Produtores e Integradores:
querem otimizar a produtividade
@ reduzir perdas em processos
de incubacéo.

= Licenciamento de tecnologia para fabricantes parceiros

+ Venda da estrutura dos dados em regime SaaS

Business Model Canvas do sistema Embryotech.



